Logikanalysatoren

Familie PM 3580

PM 3585

PM 3580 Logikanalysator-Familie mit Dual-Analyse-Architekiur

_ Gleichzeitige Zustands- und Timing-Analyse in einem Erfassungslauf

_Integrierte Triggermdalichkeiten

Zustands- und Timing-data gleichzeitig auf allen Kanalen

200 MHz Ablastrate fir Timing-Analyse

50 MHz Abtastrale fur Zustandsanalyse

Glilch-Erkennunag bis 3 Nanosekunden

Time-stamp von Zustands- und Timing-Informationen mit 5 ns Auflosung

Mersionen mit 32, 64 und 956 Kanalen

Symbolics

RS 232- und IEEE-Optionen

MS/DOS-Utilities fur Graphik und Nachverarbeitung

Boundary-Scan-Testoptionen mit automatischer Testmuster-Generierung

Doppelte Information bei halber
Arbeit

Die Logikanalysatoren der Serie PM 3580 von
Philips sind ein durchgreifender Schritt in die
Zukunft. Als leistungsféhige Alizweckgerite
stellen Sie neue Mdglichkeiten in der Timing-
und Zustandsanalyse bereit, mitdenen sogar die
neueste 32-Bit-Technik effektiv behandelt wer-
den kann. Das wesentliche jedoch ist, daB diese
Gerate lhnen einen véllig neuen, erstaunlich

effektiven Weg zur Arbeit mit dem Priifling erdff-
nen. Damit sind Sie ab sofort in der Lage, Ihre
Hardware und Software schnell und problemios
zu analysieren.

Logikanalysatoren dienen zum Debuggen von
digitalen Designs, und zwar sehr oft in einer der
letzten Phasen des Designzyklus, wenn Soft-
ware und Hardware zum ersten Mal zusammen
verwendet werden. Wenn ein Fehler auftritt, kann
dies an der Software (Zustandsanalyse) oder an
der Hardware (Timing-Analyse) liegen. Um die

RS-232

Fehlerursache zu lokalisieren, muB der Analysa-
tor sowohl Daten Uber die Software als auch Gber
die Hardware bereitstellen.

Die Logikanalysatoren der Familie PM 3580
bieten Ihnen jedoch die Méglichkeit, alle Daten
mit einem Tastkopf, einem Setup und einem
gemeinsamen Interface zu erfassen. Damit
haben Sie die doppelte Information mit der hal-
ben Arbeit und vermeiden die iiblichen Schwie-
rigkeiten.

Ein neues Konzept in der
Logikanalyse

Die revolutiondre Architektur der Serie PM
3580 erdffnet neue Moglichkeiten fir eine
schnelle, effektive Logikanalyse. Ein Beispiel:
Sie missen eine Zustandsanalyse zur Uberwa-
chung der Busse und Signale zu dem Zeitpunkt
durchfiihren, an dem die Daten in Buffer, Regi-
ster oder Speicher des Priiflings eingetaktet wer-
den. Und Sie mussen gleichzeitig eine Timing-
Analyse durchfiihren, um den zeitlichen Zusam-
menhang der Signale zwischen dem externen
Takt zu erfassen.

Dies war mit der herkémmlichen Logikanalyse
immer nicht ganz einfach. Altere Logikanalysa-
toren verflgten nur tiber getrennie Systeme zur
Zeit- und Zustandsanalyse, und fiir jedes
System gab es gesonderte Tastkodpfe. Es ist
schon kompliziert genug, einen Satz von
Zustands-Tastképfen anzuschlieBen. Sollen
aber fir eine Anzahl von Zustandssignalen die
Zeitverldufe aufgenommen werden, so miissen
auBerdem Timing-Tastkpfe angebracht wer-
den. Dasistdoppelte Arbeit — mit dem Risiko, daB
die Tastkopfe wéahrend der Messung abfallen
und daB die zusétzliche kapazitive Last die
Signale eventuell verfalscht.

Es folgte eine Gruppe von Logikanalysatoren,
bei denen eine Anzahl von Kanilen zwischen
der Aufnahme von Zustands- und Zeitverldufen
umgeschaltet werden konnte. Damit war es még-
lich, zundchst Zustandsvorlédufe zu messen, und
nach der Rekonfiguration konnten die Zeitver-
ldufe mit denselben Tastképfen aufgenommen
werden. Das war ein groBer Fortschritt - solange
Sie nicht dieselben Zustandsinformationen zur
Definition des Triggerpunktes benétigten. Das ist
aber gewéhnlich der Fall. Falls Ihr Logikanalysa-
tor Gber geniigend Kanéle verfugte, konnten Sie
sich also diese Informationen beschaffen. Aber
wieder mussen Sie doppelt anschlieBen.

Die neuen Logikanalysatoren verhelfen lhnen
nun zu einer schnellen Lésung Ihrer Probieme.
Mitihrer neuen Architektur der Dual-Pin-Analyse
stellen Sie die bisher engste Kopplung zwischen
Zeit- und Zustandsanalyse bereit. Ein einziger
Satz einfach anzuschlieBender leichter Tast-
kdpfe bzw. Adapter versorgt Sie bei einer Mes-
sung mit allen Informationen zu Zeit- und Zu-
standsverléufen, die Sie brauchen. Damit geho-
ren zeitaufwendige und fehleranféllige
Doppelmessungen, Wiederholungsmessungen
und die Unsicherheit bezliglich der Zuverlassig-
keit der Verbindungen der Vergangenheit an.




Familie PM 3580

Dual-Analyse-Kanile, die deutlich
mehr bieten

Wenn Sie einen Logikanalysator der Serie PM
3580 nutzen, kommen Sie mit weniger Kanalen
aus als bei einem herkémmlichen Gerét. Haben
Sie z.B. ein System zu untersuchen, das durch
einen 80286 gesteuert wird, so bendtigen Sie bei
Verwendung herkdmmlicher Logikanalysatoren
48 Kanale fiir die Zustandsanalyse und weitere
32 Kandle fur die Zeitanalyse. Insgesamt sind
das 80 Kanéle.

Dagegen genligen lhnen mit den PM 3580 64
Kanale bzw. mit dem PM 3585 48 Kandle fiir die
Zustands- und Zeitanalyse des 80286. So ste-
hen Ihnen die restlichen 16 Kanéle flr andere
Zwecke zur Verfligung. Sie kdnnen damit z.B.
Folgelogik oder Zeit- und Zustandsverlaufe
eines externen Busses analysieren. Mit einem
96-Kanal-PM 3585 kénnen Sie sogar alle Infor-
mationen zu Zeit- und Zustandsverlaufen auf-
nehmen, die Sie - z.B. fur die Reassemblierung
und die Kontrolle des Zeitverlaufs der Bussi-
gnale — von einem der neuesten 32-Bit-Mikro-
prozessoren bendtigen. Und es bieiben |hnen
noch 16 Kandle fiir andere Aufgaben zur Verfi-

gung.

Vier Modelle stehen zu lhrer Wahl

Ob Sie eine einfache digitale Schaltung debug-
gen oder modernste Systeme entwickeln, ein
Logikanalysator aus der Familie PM 3580 paf3t
immer fiir lhre Applikation:

PM 3580/30 - 32 Dual-Analysekanéle mit 100
MHz Abtastrate fiir Timing und 50 MHz Ab-
tastrate fiir State

Logikanalyse zu einem erschwinglichen Preis.
Die Grundmodelle bieten effiziente Timing-Mes-
sungen und eignen sich fiir 8-Bit-Mikroprozes-
sor-Applikationen.

PM 3580/60 — 64 Dual-Analysekanile mit 100
MHz Abtastrate fiir Timing und 50 MHz Ab-
tastrate fiir State

Mit mehr Kanélen kénnen Sie komplizieriere
Schaltungen testen. Dieses Modell eignet sich
fir die Logik-Timing-Analyse sowie flir 8- und
16-Bit-Mikroprozessor-Applikationen.

PM 3585/60 - 64 Dual-Analysekanile mit 200
MHz Abtastrate fiir Timing und 50 MHz Ab-
tastrate fiir State

Dieses leistungsfahige Gerat enthélt zwei
logisch getrennte Analysatoren mit 16-Kanal-
Bereichen — und bietet Ihnen sdmtliche Maglich-
keiten zur Multiprozessor-Analyse. Dieses
Modell eignet sich fir Logik-Timing-Messungen
mit hoher Aufldsung sowie fiir 8- und 16-Bit-Mi-
kroprozessor-Applikationen.

PM 3585/90 - 96 Dual-Analysekanéle mit 200
MHz Abtastrate fiir Timing und 50 MHz Ab-
tastrate fiir State

Dieses Spitzenmodell bietet die gleichen Funk-
tionen wie der PM 3585/60 und zusatzliche
Méglichkeiten zur Behandlung von 32-Bit-Pro-
zessoren.

Schnelles Setup

Dadurch, daB nur ein Tastkopf fir alle Daten
angeschlossen zu werden braucht, kénnen Sie
viel Zeit sparen. AuBerdem ist das Risiko, daB die
Tastkdpfe wahrend der Messung abfallen oder
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Die Logikanalysatoren der Familie PM 3580 zeigen
Ihnen die gewiinschten Daten in der gewiinschten
Form. Einfach die Standardeinstellungen fiir den Mikro-
prozessor von der Diskette laden und die RUN-Taste
driicken.
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Alle Standard-Labels fiir den 68000 erscheinen auf
dem Bildschirm. Finden Sie einen Fehler ...

.. schalten Sie einfach um zur Zeitdarstellung. Nun
sehen Sie die Zeitverldufe derselben Signale - hier
einen verrauschten AdreBbusibergang.

die zusétzliche kapazitive Last die Signale ver-
falscht wesentlich geringer. Die meisten schnell
anschlieBbaren Adapter fir diese neue Ar-
chitektur haben eine Kapazitat von nur 15 pF pro
Kanal und reduzieren damit das AnschluBpro-
blem auf einen Schritt - den MeBclip anzu-
schlieBen.

Herkdmmliche Logikanalysatoren mit Schnell-
anschlissen fir State-Daten belasten jeden
Kanal oft mit 100 pF. Durch doppelten AnschluB3
von Timing-Tastk&pfen wird das Problem noch
verscharft. Wenn durch diese Belastung die Feh-

Wihlen Sia den verrauschten Ubergang an und vergri-
Bern Sie ihn ...

... setzen Sie die relevanten Zeitverldufe ein und Iéscheh
Sie den Rest. In diesem Fall stelit sich heraus, daB der
AdreBbus instabil arbeitet, wenn er getaktet wird,

Arbeiten Sie sich zur Fehlerquelle vor, indem Sie die Bi-
zelnen Datenleitungen durchschalten, um zu sehen,
welche von ihnen verrauscht ist. Diese hier zeigt einit
Schwingung von 10 ns.

ler maskiert werden, missen einzelne Clips ver-
wendet werden. Im Fall eines 80286 z.B. wiirde
dies den AnschluB von 48 Kanilen far die
Zustandsdaten, den weiteren AnschluB von 32
Kanalen fur die Timing-Daten sowie 10 Masse-
Anschlisse und 4 Taktsignale, das heiB3t insge-
samt 94 Anschliisse, bedeuten.

Die Schwierigkeit, mehrere Tastkdpfe sicher
anzuschlieBen, macht eine Messung mit doppel-
tem TastkopfanschiuB unzuverldssig und bring?
dabei das Risiko mit sich, daB der Prifling tiber-
maBig belastet wird.



Durch die Mdglichkeit, nur einen AnschluB mit
geringer Kapazitat fir State und Timing vorzu-
nehmen und dabei flr beide Datenarten nur eine
Einstellung zu verwenden, kann der Logikanaly-
sator sehr schnell eingerichtet werden. Durch
den Mikroprozessor-Support beschréankt sich
die Bedienung des Analysators auf AnschlieBen
desMefclips, Einschalten des Gerétes (der Ana-
lysator konfiguriert sich automatisch entspre-
chend dem verwendeten Mikroprozessor) und
Driicken der RUN-Taste, um sowohl| disassem-
blierte State-Daten als auch komplette Timing-
Daten zu erhalten. Wéahlen Sie eine Triggerbe-
dingung fiir die Timing- oder Zustandsanalyse
oder flr beide, und sehen Sie sich die Zeit- und
Zustandsverldufe an,um den Fehler zu lokalisie-
ren.

Schnelle Analyse

In den meisten Fallen méchten Sie die Daten-
verarbeitung auf lhre speziellen Bedlrfnisse
zuschneiden. Das kann durch Namen fir ein-
zelne Kandle, die sich speziell auf Inre Schaltung
beziehen (Definition von Takt, Interrupt-Leitun-
gen und Bussen) oder durch genauere Betrach-
tung von bestimmten Zustdnden mit Hilfe der
Triggermoglichkeiten des Logikanalysators
geschehen.

Beim PM 3580 braucht flir die Daten-Labels
nur der Name eingegeben und ein oder mehrere
Kanéle spezifiziert zu werden. Uber die vollstéan-
dige alphanumerische Tastatur kénnen sogar
ganze Label-Listen schnell und bequem einge-
geben werden. Mit den als Option erhéltlichen
Mikroprozessor-Support-Paketen erfolgt die
Eingabe der Labels vollautomatisch.

Die Definition eines synchronen (Zustands-)
Taktes ist genauso einfach. Externe Takte kon-
nen von einem der Zustandskanale ausgewahit
und zusétzlich von jedem einzelnen Takt oder
von allen Kanalen qualifiziert werden. Jedesmal,
wenn ein solcher Takt definiert wird, zeigt der
Logikanalysator automatisch die Zustandsver-
laufe an. Diese sind dabei vollig zeitkorreliert mit
den Zeitanalysedaten gespeichert.

Einmal definierte Kanal-Labels werden sowohl
in der Zustands- als auch in der Zeitdarsteliung
angezeigt. Das geht auch gleichzeitig,indem Sie
den Bildschirm teilen (slit screen). Labels kén-
nen dartiber hinaus auch nachdefiniert werden,
wenn die Datenaufnahme bereits abgelaufen ist.
Dasist z.B. nlitzlich, wenn Sie einen Bus aufteilen
wollen.

Neben der gleichzeitigen Bereitstellung von
Zustands- und Zeitverldaufen auf allen Kanélen
bietet die neue Dual-Architektur von Philips auch
eine einfachere Triggersteuerung fiir einzelne
Kanéle. Herkdmmliche Logikanalysatoren hat-
ten flir die Zustands- und die Zeitanalyse
getrennte Steuerungen, zwischen denen nur
sehr schwache Verbindungen bestanden. Der
PM 3580 hingegen bietet Triggersequenzen bis
zu 8 Ebenen, wobei auch Zustands-und Timing-
Triggerereignisse miteinander verknipft werden
kénnen. Die Triggerworte kénnen in derselben
Art wie die Kanédle mit Labels gekennzeichnet
werden.

Eine Triggereinstellung kénnte nicht einfacher
sein. Wahlen Sie aus einer Liste der gebrauchli-
chen Triggerfolgen lhre aus, geben Sie die Trig-
gerworte ein und driicken Sie die RUN-Taste.

Einfach zu bedienen und dabei
enorm leistungsstark

Einfachheit in der Bedienung muB nicht mit
einer geringeren Leistung des Gerétes einher-
gehen. Der Beweis dafiir sind die Logikanalysa-
toren der Serie PM 3580 von Philips. Sehen Sie
sich die technischen Daten genauer an: Zum
Beispiel die Abtastrate von 100 bzw. 200 MHz fir
die Zeitanalyse mit stidndiger Transitional-
Speicherung fiir alle Kanale. Gleichzeitig steht
fur die Zustandsanalyse eine Abtastrate von 50
MHz zur Verfligung. Dieser Wert ist unabhéangig
von der momentan durchgefiihrten Operation.
Hinzu kommt fir alle Kanéle die Glitch-Erken-
nung bis 3 ns ohne EinbuBen bei der Zeitaufls-
sung.

Als Datenspeicher stehen lhnen beim PM 3585
volle 2 K pro Kanal zur Verfligung (1 K beim PM
3580), um Zustands- und/oder Zeitinformatio-
nen je nach Wunsch zu speichern. Der Zeitmar-
ken-Speicher ist davon getrennt. Die Zeit- und
Zustandsdaten sind jederzeit zum Triggern des
Analysators verfligbar, unabhangig davon, ob sie
gespeichert oder nicht gespeichert wurden.

Damit werden von Philips mit der neuen Dual-
Architektur zwei leistungsfahige Logikanalysa-
torenin einem einzigen Gerétder Serie PM 3580
geboten, ein Gerat mit doppelter Leistungsfahig-
keit.

Leistungsfahige Funktionen fiir das
Software-Debugging

Mitechter Bereichserkennung, selektiver Spei-
cherung (global oder pro Ebene) und acht Ebe-
nen fir die Triggerung kénnen Sie samtliche
Aktivitdten eines Systems erfassen. Nach der
Datenaufnahme kénnen Sie sich die Mnemonik
anzeigen lassen und durch die Disassemblie-
rung erhalten Sie einen Uberblick iber die ein-
zelnen Vorgénge. Fir die meisten Prozessoren
bietet der Disassembler zwei Betriebsarten,
Bus-Disassemblierung oder die Disassemblie-
rung des tatsachlichen Programmablaufs unter
Beriicksichtigung der Pipeline-Aktivitat. Hierbei
werden Anweisungen weggelassen, die Uber-
sprungen und nicht ausgefihrt werden. Die
Mnemonik-Tabelle ist eine MS/DOS-Datei, die
Sie auf einem MS/DOS-PC vorbereiten kdnnen.

Um einen Uberblick tiber die Software-Aktivitat
zu erhalten, kénnen Sie den Graphik-Modus fir
die Zustandsdaten einstellen und sich
Zustandsverldufe zusammen mit Zeitverldufen
plotten lassen. Wenn Sie z.B. den AdreBbus-Wert
einer Subroutine plotten, kénnen Sie schnell
sehen, an welcher Stelle das Programm aus der
Subroutine springt. Oder verwenden Sie den
Graphik-Modus, um die Aktivitat eines DSP oder
A/D-Umsetzers in Abhéngigkeit von der Zeit zu
plotten.

Transitional Timing

Alle Logikanalysatoren der Familie PM 3580
arbeiten mit dem Transitional Timing-Prinzip von
Philips, das eine optimale Nutzung des Spei-
chers bei der Erfassung von Timing-Daten
sicherstellt. Hierbei werden die Daten nicht kon-
tinuierlich und unabhéngig davon aufgenom-
men, ob eine Zustandsénderung vorliegt oder
nicht, sondern nur dann, wenn tatsachlich eine

Symbole helfen lhnen schnell, bestimmte Kodeberei-
che zu identifizieren oder bestimmte Datenwerte zu
kennzeichnen. Die Eintragungen sind manuell definier-
bar, wie hier, oder sie kénnen aus einer vom PC erzeug-
ten Syboldatei importiert werden.
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Im Display - die 3. Spalte zeigt die symbolische Adresse
mit dem Offset des ausgefiihrten Kodes ~ wird es dem
Nutzer erméglicht, unmittelbar einen Befehl in einem
bestimmten Kodebereich zu lokalisieren.
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Die grafische Darstellung erméglicht es lhnen, Werte als
eine Funktion der Zeit darzustellen. in diesem Fall ist es
der Ausgang eines Analog/Digital-Umsetzers in einem
digitalen TV-Verarbeitungssystem.

Zustandsanderung erfolgt. Gleichzeitig wird
hierbei eine Zeitreferenz gespeichert, die den
Zeitpunkt der Zustandsénderung angibt.

Bei Transitional Timing wird die Speichertiefe
automatisch an die Geschwindigkeit der auto-
matisch an die Geschwindigkeit der
aufgenommenen Signale angepaBt, wobei
immer die héchstmdgliche Auflosung (5 ns fir
die Logikanalysatoren PM 3585) verwendet wird.
Auch bei sehr schnellen Signalen garantiert
Transitional Timing mindestens die gleiche
Aufzeichnungsldnge wie ein herkémmlicher
Timing-Analysator mit der gleichen Speicher-
gréBe. Beilangsameren Signalen liegen die Vor-
teile von Transitional Timing auf der Hand: Der
verfigbare Speicher wird effizienter genutzt.




Logikanalysatoren

Familie PM 3580

Zwei Logikanalysatoren in einem

Ein besonderes Feature der Logikanalysator-
Modelle PM 3585: Sie kénnen in zwei logisch
getrennte Analysatoren aufgeteill und die 16-
kanaligen Tastkopfe den beiden Logikanalysato-
ren beliebig zugewiesen werden. Jeder der bei-
den Logikanalysatoren erfaBt Zustandsdaten
mit einem eigenen externen Takt, wahrend
gleichzeitig die entsprechenden Timing-Daten
aufgenommen werden. Zustands- und Timing-
Daten sind mit einer Auflésung von bis zu 5 ns
eng zeitkorreliert.

Beide Analysatorbereiche funktionieren unab-
héngig voneinander, erfassen sowohl Zustands-
als auch Timing-Daten auf jedem Kanal und
haben eigene Triggersequenzer. Bei jedem Trig-
gerpegel kann ein Analysatorbereich auf die
Triggerung vom anderen Analysator warten oder
selber ein Triggersignal fir den anderen Analy-
sator generieren. Zustands- und Timing-Erfas-
sung der beiden Logikanalysator-Bereiche kon-
nen sogar unabhéngig voneinander gestoppt
werden, ohne die Zeitkorrelation zu verlieren.
Dies ist eine besonders niitzliche Funktion fir
die Erfassung von Ereignissen, die zeitlich weit
auseinander liegen.

Die Vorteile dieser Sonderfunktion kommen
vor allem bei der Fehleranalyse von Multibus-
Systemen zum Ausdruck, z.B. bei der Untersu-
chung eines Mikroprozessors und eines Peri-
pherie-Busses. Wenn die Antwort von der Peri-
pherie auf eine Sequenz vom Mikroprozessor
nicht dem erwarteten Wert entspricht, kann mit
den beiden logisch getrennten Analysatoren des
PM 3585 die gesendete und empfangene
Sequenz in allen Einzelheiten betrachtet wer-
den. Mit einer relativ einfachen, transparenten
Prozedur kann also festgestellt werden, ob die
Fehlerursache beim Mikroprozessor-Board
oder bei der Peripherie liegt.

Einfacher AnschiuB3 an andere
Gerate

Wenn zusétzliche Daten bendtigt werden, ist
es oft praktisch, wenn weitere Geréte an den
Logikanalysator angeschlossen werden kén-
nen. Zum Beispiel kdnnen dann mit einem digita-
len Speicheroszilloskop analoge Daten auf
einem oder mehreren Signalen erfalt werden.
Fir die Untersuchung der internen Funktion
eines Mikroprozessors wére ein In-Circuit-Emu-
lator ganz nitzlich, denn er bietet die Méglich-
keit, die Ausfiihrung des Programms zu unter-
brechen.

An die Logikanalysatoren der Familie PM 3580
kénnen” diese externen Geréte einfach ange-
schlossen werden. Bei jeder Triggerebene kann
ein TTL-Impuls an der BNC-Buchse generiert
werden, und eine beliebige Triggerebene kann
s0 programmiert werden, daB3 auf einen externen
Triggerimpuls gewartet wird.

Eingange und Ausgénge

Die Logikanalysatoren der Familie PM 3580
verfligen neben dem BNC-TriggeranschiuB auch
tber einen parallelen Drucker-Port fiir den Hard-
copy-Ausdruck, Uber einen seriellen RS-232-
AnschluB fir Diagnose und optionale Kommuni-

kations-Software, Uber einen optionalen IEEE
488-AnschluB und Software, die Talker/Listener-
Modi unterstiitzt, sowie Uber einen Video-Aus-
gang fir den AnschluB eines externen VGA-
Monitors. Auch ein 1,44-MB-Diskettenlaufwerk
ist vorgesehen, um Logikanalysator-Daten und
-Einstellungen im MS-DOS-Format zu spei-
chern. Hiermit ist es moglich, die Daten einfach
auf einem MS-DOS-PC aufzubereiten.

Spezifikationen

Technische Daten

Eingang

Impedanz der Tastkopfe: 200 kQ2/7pF (typisch)
Schwellwert fiir je 8 Kandle: TTL, ECL oder
variabel (-3,0 V bis +12,0 V)
Schwellwertgenauigkeit: + 2,5% von V*,, + 150
mV

Schwellwert-Ubersteuerung: 150 mv
Minimaler Swing: 2 x (300 mV + 2,5% von V*,),
zentriert auf V*,(*V,, = gewahlte Schwellwert-
spannung)

Maximale Eingangsspannung: + 50 V Spitze
Skew: < 4 ns

Konfigurationen

Logikanalysatoren der Serie PM 3580 haben
einen Analysator mit Dual-Analyse-per-Pin-
Architektur. Logikanalysatoren der Serie PM
3585 beinhalten zwei getrennte Logikanalysato-
ren. Jedem Logikanalysator kdnnen die 16-
kanaligen Tastkdpfe beliebig zugeordnet wer-
den, und Zustands- sowie Zeitdaten werden
gleichzeitig aufgezeichnet.

Timing-Analysator

Abtastrate: 5 ns (10 ns fir PM 3580)
Genauigkeit der Abtastrate: 0,005 %
Genauigkeit der Zeitintervalle: + (Abtastrate +
Kanal-zu Kanal-Skew + 0,005% des
aufgenommenen Zeitintervalls)

Kleinster erkennbarer Impuls: 6 ns (typisch)
(11 nsfir PM 3580), 7 ns(garantiert) (12 ns fir PM
3580)

Speicherverfahren: Transitional-Speicher

Glitch-Erfassung

Kleinster erkennbarer Glitch: 3 ns (typisch), 4
ns (garantiert)

Zustands-Analysator

Anzahl der externen Takte: 4

Taktflanken: Steigend, fallend, beliebig

Minimale Taktimpulslange: 5 ns

Taktwiederholrate: Maximal 50 MHz

Einstell- und Haltezeit: Daten- und Takiqualifi-

zierer miissen = 10 nsvorund > Onsnachdem

externen Taktsignal vorhanden sein.

Maximaler Zeitmarken-Fehler: + (5 ns +

0,005% des aufgenommenen Zeitintervalls)

! Vonjedem Kanal aus anwahlbar. Taktqualifizierer kén-
nen durch UND-Verkniipfungen beliebiger oder aller
Eingangskanéle definiert werden. Bis zu vier solcher
Ausdriicke kénnen auch ODER-verkniipft werden.

Datenspeicher-Betriebsarten

Der Datenspeicher der Serie PM 3580 ist vom
Zeitspeicher getrennt. Zustandsdaten werden
immer mit Zeitmarken versehen.

PM 3585 PM 3580
Anzah! | MeB- | Anzahl MeB-
der dauer? der dauer?
Zustidnde Zustande
Ee 3 5,12 ps/ 5,12 us/
Timing/State 1024 12h 512 6h
Nur State 2048 - 1024 -
NN B} 10,24 ps/ R 10,24 ps/
Nur Timing 24 h 2h
— N _ 5,12 ps/ _ 5,12 ps/
Timing/Glitch 12h 12h

N

Die minimale MeBdauer gilt fir Signalfrequenzen
lber 25 MHz, die maximale MeBdauer gilt fir lang-
same Eingangssignale. Zustandsdaten kénnen maxi-
mal liber zwei Tage zeitkorreliert aufgenommen wer-
den.

Timing/State-Speicher: Standardvorgabe, wenn ein
externer Takt definiert ist.

Timing-Speicher: Standardvorgabe, wenn kein exter-
ner Takt definiert ist.

w

-

Triggerfolgen

Triggerfolgen gelten flir den einen Logikanalysa-
tor im PM 3580 und jeden der beiden
Logikanalysatoren im PM 3585. Es ist zu beach-
ten, daB stets auf alle Timing- und State-Trigge-
rerkenner zugegriffen werden kann, selbst wenn
der entsprechende Datentyp nicht gespeichert
wird.

Sequenztypen: Vordefiniert, benutzerdefiniert,
Neustart

Vordefinierte Sequenzen: Auswahl aus einer
Standardliste gebrauchlicher Folgen
Benutzerdefinierte Sequenzen: 8 Triggerebe-
nen mit je 2 Bedingungen (IF, ELSE IF)
Neustart-Sequenzen: 8 einfache Triggerebe-
nen mit jeweils einer Bedingung zum globalen
Neustart

Zeitverzdégerung zwischen Ebenen: Keine
Triggerbedingungen: Beliebige ODER-Ver-
knlpfung von entweder Zustands- oder Zeit-
Triggererkennern  (NOT-Elemente  werden
zunachst UND-verknlpft) oder Time-out-Zéh-
lern. Bei Erflllung einer Bedingung wird die
Steuerung an jede beliebige andere Trigger-
ebene Ubergeben.

Datenaufnahmestopp: Die Aufnahme von Zeit-
oder Zustandsdaten kann bei Erflllung einer
Triggerbedingung unabhéngig voneinander
gestoppt werden.

Zahler: Es sind insgesamt 4 Zahler (1 - 65535)
als Ereignis- oder Time-out-Z&hler flr beliebige
Triggerbedingungen verfiigbar.

Triggererkenner

Jeder Erkenner (auBer Glitch und Flanke) ver-
wendet UND-Verknipfungen von Bitwerten (0, 1
oder X) flr alle definierten Labels.

Timing-Analyse

Timing-Worte: 1 Wort mit 5 ns Aufldsung (10 ns
ftir PM 3580); 2 Worte mit Timing-Filtern (20 ns
bis 1,31 ms)



Logikanaly

atoren

Familie PM 3580

Flankendetektor: Beliebige ODER-Verkniip-
fung jeder Flanke

Glitch-Detektor: Beliebige ODER-Verknlpfung
von Glitches

Glitch-/Flankentriggerung: Einzeln  oder
innerhalb eines gultigen Musters, das in der Min-
destdauer vorlag.

Zustandsanalyse

Zustandsworte: 8 Worte (oder 6 Worte, wenn
Timing-Filterworte benutzt werden)
Bereichserkenner: Bereich oder NICHT-
Bereich. Ein Bereich ist fir eine bestimmte
Anzahl von Labels als UND-Verknipfung von
Bereichserkennern definiert. Bis zu 32 Bits pro
Label sind zulassig.

Unmittelbarer Erkenner: Jedes Paar von
Zustandsworten (w1:w2, w3:w4, usw.) kann zur
Erkennung benachbarter Worte benutzt werden.
Time-out-Zahler: 20 ns bis 65536 ms
Triggerpositionen: Vordefinierte Positionen:
Anfang, Anfang + 25%, Mitte, Ende - 25% oder
Ende der aufgenommenen Zeit- und Zustands-
daten. Zusétzlich kénnen die Zeit- und die
Zustandsanalyse beziiglich des Triggerpunktes
gesondert und beliebig verzégert werden. Die
Angabe erfolgtin Prozentdes Speicherbereichs,
der Zeit (maximal 65536 ms) oder der Takte (nur
fir Zustandsanalyse).

Externe Triggerung: Jede Triggerebene trig-
gert oder kann von einem externen Gerét (ber
BNC oder einen anderen Logikanalysator in PM
3585 getriggert werden.

Funktionen zur Datenaufnahme

Einzeln: RUN-Taste startet, Triggerfolge oder
STOP-Taste stoppt.

Auto-Repeat: RUN-Taste startet. Die Datenauf-
nahme wird ununterbrochen in vorgegebenen
Intervallen wiederholt.

Auto-Repeat-Stop: STOP-Taste, compare/non
compare

Auto-Repeat-Verzégerung: 1 s bis 65535 s
Statusanzeige: Triggert der Logikanalysator
nicht innerhalb 1 s nach dem Beginn der Daten-
aufnahme, so erscheint eine Popup-Anzeige, in
derder Ablaufanhand der Triggerebenen darge-
stellt wird.

Modell-Ubersicht

Logik-Messung
Dynamische Anzeige des Signalstatus: H, L oder
Wechsel

Label-Formate und -Attribute

Label-Namen: Bis zu 8 Zeichen lang, fiir Signalle
oder logische Signalgruppen (Busse)

Max. Anzahl Kanale/Label: 32

Max. Anzahl der Label: 120

Label-Attribute: Giiltigkeit fir Takte, Unterbin-
dung der Timing-Datenaufnahme, Symboldefi-
nition (Muster oder Bereich), Symbolattribute

Datenanzeige

Anzeigearten: Einfacher oder geteilter Bild-
schirm. Auf jedem Teilbildschirm kénnen Daten
eines beliebigen Typs aus einer beliebigen
Quelle angezeigt werden.

Datentyp: Timing/State Signalform/Liste
Signalform-Anzeige: Refresh (neue Daten
ersetzen alte) oder akkumulierend (neue Daten
werden der vorhandenen Signalform-Anzeige
Uberlagert)

Datenquelle: Neue Messung, Referenzmes-
sung oder Vergleich von neuen Daten und Refe-
renzdaten

Darstellung der Labels: Beliebige Label, die im
Format-Meni definiert werden, in jeder beliebi-
gen Reihenfolge. Ebenso kénnen auch Zeit
bezlglich Triggerpunkt und/oder Zeitdifferen-
zen und Takte (Takt nur fiir Zustandslisten) ver-
wendet werden.

Bus-Labels: Anzeige von BUS (alle Kanéle
Uberlagert), einzelnen Kanélen oder Graphik der
Bus-Werte zwischen wahlbaren Ober- und
Untergrenzen.

Label-Basis: Binér, oktal, dezimal, hexadezimal,
ASCIl, Mnemonik (Listendarstellung)
Ebenenanzeige: Anzeige der aktuellen Ebenen
in der Triggerfolge

Cursor: Rund S

Cursor-Einheiten: Zeitangabe oder Sample-
Nummer

Drehknopf-Funktionen: Rollen, Setzen von R-
und S-Cursor, Einstellung von Zeit/Teilung, Ein-
stellung der vertikalen Skala
Drehknopf-Modus: Bewegung bei jedem Rast-
punkt: Schritt, Flanke, Triggerebene, Teilung,
Seite, Glitch, Mustersuche

Modell-Nummer PM 3580/3x2 | PM 3580/6x2 | PM 3585/31 PM 3585/61 PM 3585/91
State-/Timing-Kanile 32 64 32 64 96
16-Kanal-Tastkopfe 2 4 2 4 6
Timing-Abtastrate (MHz) 100 100 200 200 200
Zustands-Abtastrate (MHz) 50 50 50 50 50
Datenspeicher (KB/Kanal) 1 1 2 2 2
32-Kanal-Aufriistung PF8652/20 - PF8652/23 - g
g::z:_eez:r:?;gche - - PF8652/24 | PF8652/25 -

Hinweise:

1. Die Hauptgeréte werden mit einem kompletten Satz Logik-Tastkdpfe und Frontabdeckung mit integrierter Zube-

hértasche sowie Handbichern geliefert.

2. X = 0 fiir Standard-Gerdt, X = 1 flir Hauptgerét einschlieBlich IEEE-488-Schnittstelle

Mustersuche: Beliebige, durch Label definierte
Bitmuster 4
Zeit/Teilung (Timing): 3 Schritte pro Dekade im
Bereich von 5 ns bis 50 ks

Synchrones Scrollen/Mitbewegung: Bei
geteilter Bildschirmanzeige kénnen die Daten
als Zeitangabe oder Samples synchron mit
einem benutzerdefinierten Offset gescrollt wer-
den.

Speicherung von
Daten/Einstellungen

3,5"-Disketten im 1,44 MB DOS-Format (Kapazi-
t&t 2,0 MByte). Extern formatierte 720 KByte-Dis-
ketten (Kapazitat 1,0 MByte) werden ebenfalls
akzeptiert.

Hardcopy-Ausdruck

Uber eine parallele Centronix-Schnittstelle oder
auf Diskette. Die meisten Epson-kompatiblen
Drucker werden unterstiitzt. Andere Drucker
Uber die User-Konfigurationsdatei. Mitgelieferte
Utility fir die Konvertierung auf Standard-
GIF™-Format (GIF ist ein Warenzeichen von
Alchemy Mindworks Inc.) fiir die Eingabe in Pro-
tokolle usw.

Externer Videoausgang
Monochrom-VGA-kompatibler Videoausgang

Externer Triggereingang (BNC)

Aktiver Triggerpegel: High
Eingangswiderstand: 100 kQ
Minimale Impulsbreite: 25 ns (typisch)

Externe Triggerausgang

Aktiver Triggerpegel: High
Ausgangsimpedanz: 50 Q

Impulsbreite: 20 ns (typisch)
Triggerimpulsverzdégerung: Ca. 430 ns von der
Bedingung TRUE (am Tastkopf) bis zur Trigge-
rung TRUE

Bildschirm: 9"-Monochrom-Bildschirm mit 4
Graustufen, wéhlbare Bildschirm-Abschaltung

Abmessungen

Ohne Griff: 220 mm x 420 mm x 360 mm (Hx B x
T)(8,7" x 16,6” x 14,2")

Griff in Trageposition: 220 mm x 462 mm x 482
mm (HxBxT)(8,7" x 18,2" x 197)

Gewicht: 12 kg (26,5 Ib)

Leistungsaufnahme: 140 VA Spitze/VA Ruhe

Umgebungsdaten
Normen: MIL-T-28800 D, Typ lll, Klasse 5, Style E




